ANEXO II

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Las ofertas que no cumplan con las especificaciones técnicas que se detallan en el presente serán desestimadas sin reclamo alguno.

Especificaciones Técnicas para el servicio de Reparación y Actualización Navi Sailor 4000 ECS (Electronic Chart System)
Nº CATALOGACION: 336-07583-0001
	SOFTWARE ECS

	CARACTERISTICAS
	ESPECIFICACIONES BÁSICAS

	Sistema Operativo
	Windows XP Profesional Service Pack 2/3; o Windows 7 (Profesional 32 bit) 

	Plataforma de Hardware 
	El sistema deberá requerir como mínimo,

· Sistema I5 3.0 9hz

· 4GB RAM

· Disco 80 SSD

	Funcionalidad del Sistema
	Debe incluir módulo de interfaz ARPA 

Capacidad de crear cartas de Usuarios (colores) incluido.

Deberá incluir módulo de Mareas y Corrientes. 

Deberá incluir  Interface  AIS 

Compatibilidad con capacidad de poder integrarse en RED.



	Base de Datos de navegación
	Mareas y corrientes incluido como base de datos del propio software sin necesidad de cargar ENC 

	Interfaz Gráfica de Usuario  
	Configuración por el Usuario.  

Capacidad de cambiar los contenidos del Panel de control para satisfacer los requisitos del usuario; Capacidad de extender el área de presentación  de información de la carta "escondiendo" el Panel de control.

Capacidad de colocar arbitrariamente los elementos del Panel de control, posibilidad de cambiar el tamaño en la altura del panel funcional

	Aplicación del Menú  de Ayuda
	Tipo HTML

	Unidades  de Medida
	Deberá soportar Múltiples unidades de medida y capacidad de selección de las unidades de medida en tiempo real, sin afectar la navegación.

La Velocidad del buque propio y la de los contactos en  nudos (kt), o kilómetros por hora (km/h);  

La Distancia en  millas (NM), kilómetros (Km.), millas terrestres (stm) o Hectómetros (hm).

Y la precisión en la medición de distancias cortas en metros (m), pies (ft) o yardas (yrd);

Las Profundidades y alturas en metros (m), pies (ft) o brazas (fms);  

Calados en metros (m) o pies (Ft)

Velocidad del viento en metros por segundo (m/s), kilómetros por hora (km/h) o nudos (kt);  

Temperaturas en grados Celsius (el C) o grados Fahrenheit (F).  

	Idioma
	Multilenguaje (incluir inglés y español como mínimo)

	Hora del Buque y Uso Horario
	Posibilidad de administrar y configurar Hora local del Buque y Usos Horarios.

	Panel adicional de lectura de sensores
	Tener la capacidad de desplegar panel de lecturas de sensores para datos de vientos, heading, ROT, SOG, STW, Indicadores de Ruta y modo de amarre.

	Resolución de pantalla
	1920 x 1080 mínimo

	Formato de cartas
	Cartas Vectoriales: Capacidad para cargar y visualizar cartas vectoriales TX-97 respecto de la zonas de Argentina y Antartida. Capacidad de incluir Servicio de actualización.

Cartas Vectoriales Oficiales:   Capacidad para cargar y visualizar formatos: ENC S-57 

Cartas Raster: El sistema tenga la posibilidad, como opcional, la capacidad para cargar y visualizar formatos: ARCS, BSB/NDI, NOS/GEO, Seafarer y DNC.



	Orientación de la carta
	Norte Arriba;  

Proa Arriba;  

Curso Arriba

	Movimiento del buque en  la carta
	Deberá tener las siguientes opciones:

Movimiento Verdadero

Movimiento Relativo

	Capacidad de cargado de  varias cartas a la vez 
	Hasta 6 simultáneamente, para la cobertura de informaciones de áreas  adyacentes a la carta en uso, pudiendo ser  cartas de diferente formato. 

	Características generales de la carta
	Capacidad información general de la carta.

Capacidad de información sobre los objetos de la carta. 

Capacidad de control de las cartas.  

Conforme con los  requerimientos de IEC 61174 y la norma  S-52 (para visualización ENC)

	Capacidad de auto carga de cartas
	Incluido, Permite la visualización automática de la mayor escala óptima de la carta desde el punto de vista de la posición del buque, y lo determina como actual carta en uso.

	Capacidad de auto escala  de cartas
	Incluido, Para mantener la uniformidad de la escala en el modo de carga automática, mostrando la carta cargada en el modo de carga automática, en su escala original.

	Capacidad de zoom de la carta
	Incluido la capacidad de presentar fragmentos de cartas o áreas de navegación.

	Capacidad de adaptar el color de la pantalla para  la iluminación de acuerdo al ambiente.  
	Incluido, Presentación Diurna y Nocturna como mínimo.

	Actualización de las cartas
	Permitir la actualización Manual por el usuario mediante creación de cartas de usuario pudiendo guardar objetos de manera ilimitada y más de uno en una sola carta (capas de correcciones manuales) a nivel Professional (colores).

	Capacidad para seleccionar la presentación de las diferentes categorías de objetos de la carta
	Acorde los requerimientos IEC 61174 y estándares de S-52, el sistema podrá visualizar las siguientes presentaciones  Base, Estándar y Personalizada.

Presentación de hasta dos cartas de INFORMACION ADICIONAL del usuario.

	Capacidad de alarmas 
	Deberá presentar como mínimo, las siguientes alternativas de alarma pudiendo el operador configurarlas y desactivarlas a su criterio:

Alarmas y Peligros.

-Malfuncionamiento de Sensores;

- Malfuncionamiento o fallas de sensores NMEA;

- Malfuncionamiento o falla de sensores externos; 

Alamas y peligros de navegación, 

-Anti-varadura;

-Áreas de la carta;

-Rutas

-Radar/Targets (CPA/TCPA)

-Otras

  

	Presentación de estado de sensor EPFS
	Deberá mostrar como mínimo la siguiente información que es provista por el sensor primario, 

· UTC 

· Latitude;

· Longitude;

· Calidad – indicador de calidad de posicionamiento (GPS operating mode);

· Satélites – números de satélites que son utilizados para obtener la posición;

· HDOP – valor HDOP (Horizontal Dilution of Precision) value;

· Data age;

· Station ID – nombre de la estación de la cual se transmite el diferencial de la corrección para el DGPS usado como Sistema de posicionamiento primario;

· RMS 95% – ship position 95% RMS error



	Funcionalidad de respaldo ante falla sensor primario.
	Incluido, usando datos de un sensor secundario, utilizado como backup,  en caso de falla del sensor principal,  para los siguientes datos Posición, Rumbo o Velocidad

	Marcaciones y Distancias.  
	Capacidad de presentación de Dos (02) líneas  electrónica de marcación y distancia ERBL

	Líneas  paralelos
	Capacidad de presentación de Dos (02) líneas  Índice  Paralelo Radar.

	Posicionamiento Manual del buque
	Incluido, vía líneas de Posición (LOP) observadas por marcación o distancia, capacidad de generar hasta Seis (06) LOP.

	Capacidad de división de la pantalla
	SI (2 Paneles de Carta) pudiendo ser en forma vertical u horizontal en una sola ventana.

	Función MOB (hombre al agua)
	Incluido, pudiéndose activar localmente.

	Modalidad Amarre
	Capacidad para visualizar vectores de velocidad del buque en operaciones de amarre.

Tendrá la capacidad de visualizar líneas de distancia  a puntos de referencia. Hasta 8 líneas de distancia.

	Funciones de rutas
	Capacidad de Planificación de ruta con gráfico y tabulación (ingreso de varios waypoints en forma de tabla).



	Capacidad de navegación entre los waypoints
	A lo largo de línea de Rumbo (Loxodrómica) o

A lo largo de Circulo Máximo (Ortodrómica)

	Capacidad de comprobación de la ruta  
	Incluido (durante la planificación, verificando la ruta antes de navegar y reportando alarmas  si a lo largo de la ruta presenta algún peligro a la navegación en el caso de cartas vectoriales de acuerdo a los parámetros de seguridad configurados por el usuario.

	Capacidad de trabajo  con rutas múltiples  
	Incluido,  diferenciando la ruta activa de las otras rutas que no están en uso, para observación, comparación y modificación de las rutas.

	Capacidad de crear rutas con esquemas de búsqueda en acuerdo a lo normado en la Convención SAR
	Incluido, Expanding squares, parallel track/creeping line, sector search, track line search y creeping line search.

	Monitoreo de la ruta
	Incluido, el monitoreo durante la navegación, calculando ETA, BWW, XTD, DTW, y presentando los nombres de los waypoints.

	Cálculos de itinerario  
	SI tomando en cuenta los efectos de la corrientes y factores de tiempo (SPEED TO GO, TIME TO GO, AVERAGE SPEED,ETC)

	Modo auto-zoom  
	Incluido

	Funciones de registro y capacidad de almacenamiento de tracks del buque propio y parámetros  de movimiento,
	Incluido

	Capacidad de almacenamiento de datos de blancos AIS y ARPA y su estado
	Incluido, presentando PMA Y TPMA peligrosos.

	Capacidad de impresión de la  ruta
	Incluido

	Capacidad de impresión de copia de la pantalla  
	Incluido

	Capacidad de reproducción de las navegaciones pasadas (playback)
	Incluido (Reproduciendo gráficamente navegaciones pasadas con todos los datos respectos a la navegación posición, rumbo, velocidad, contactos AIS y ARPA, alarmas, sobre posición de imagen de radar)

	Restricción de uso de la aplicación ECS
	Incluido, se deberá restringir el acceso al Sistema operativo WINDOWS, permitiendo solo el uso del Software ECS en el Hardware.

	Capacidad de monitorear la trama de los datos NMEA de entrada 
	Incluido

	Capacidad de conexión Sensor de Posicionamiento
	Sentencias GGA, GLL, RMC, DTM, VTG, ZDA.

Posicionamiento Primario:

Capacidad de utilizar uno de los tres métodos de posicionamiento;

· Posicionamiento desde el sensores de uno de los siguientes sistema de posicionamiento GPS, DGPS, GLONASS, GNSS,  LORAN.

· Eco de Referencia (ER) (contacto estacionario recibido desde el arpa ), 

· Deck Reckoning (DR)  posicion del buque recibida des la información del Girocompás y Corredera.

· Posición estimada (EP) (ingreso manual o información recibida desde la deriva o base de datos de corriente);

Capacidad de usar un segundo método de posicionamiento como backup simultáneamente con el método primario

Capacidad de conectar al sistema dos o más sensores de posición

	Sensor de Tiempo UTC
	Capcidad de recibir sentencia ZDA

	Interface de Ecosonda
	Incluido, vía Sentencia DBT y  DPT.

Capacidad de conectar dos o más ecosondas.

	Salidas de datos de navegación  
	Sentencias  GLL, GGA, VTG, VHW, VDR, WPL, RTE, ZDA, XTE, GBS, DTM, HDT, ROT, VBW, APB, BOD, BWC, OSD, DBT, RMB

	Datos Heading (Gyro)  
	Capacidad de recepción de sentencias HDT, VHW y THS. 

Capacidad de conexión de hasta dos girocompases. Capacidad de ingresar valor de “error de Gyrocompas”

	Transmisión de segmento de ruta actual  
	Capacidad de transmisión de sentencias RTE, WPL y  RDX

	Interface para Girocompás  
	Sentencias HDT, VHW y THS con posibilidad de entrar error de girocompás manualmente y conexión de hasta dos girocompases

	Interface  del Compás Magnético  
	Recepción de Sentencias HDM, HDG.

Capacidad para corrección de datos de Rumbo Magnético.

	Indicador de relación de caída
	Capacidad de recepción Sentencia ROT  

	Interface con Registro de Velocidad 

(Corredera)
	A través del agua (STW) con Sentencias VHW, VBW y Sobre el terreno (SOG) con sentencia VTG, RMC y VBW, o con respecto a un eco de referencia a través del ARPA. y conexión de hasta dos correderas

	Interface  de Viento  
	Capacidad de recepción Sentencias  VWR, MWV, MWD

Capacidad de recepción de Valores vientos Real.

Capacidad de recepción valores viento relativo.

Capacidad de visualizar vector de viento sobre el contorno de buques en la Carta Electrónica.

	Temperatura del agua  
	Capacidad de recepción Sentencia MTW  

	Certificacion
	Poseer Certificación vigente por autoridad competente

	Compatibilidades del Producto
	Que el sistema sea Apto para su instalación en simuladores de navegación y sea utilizado en Centro de Simulación ya existentes en la República Argentina y que se encuentren debidamente certificados. 

El sistema deber permitir la posibilidad de realizar actualizaciones e incluso poder ser llevado a versiones ECDIS y versión WECDIS.

El sistema debe encontrarse actualmente instalado en Buques de la Armada Argentina.

	Documentación operativa y técnica
	Manuales de operación.

	Duración de la licencia
	Permanente



	SERVICIOS

	Paquetes de cartas incluidos
	Oceano Atlantico, Sudamerica y Antartida completo

	Servicio de Soporte Técnico y Garantía
	12 Meses. 

	Instalación completa
	Instalación y configuración de acuerdo a posición de los sensores.

	Entrenamiento de usuario
	Curso de familiarización especifico acorde Código ISM, en español

	Manuales Técnicos 
	UNA (01) versión digital en español

	Manuales Operacionales 
	UNA (01) versión digital en español


El proveedor deberá tener experiencia comprobable en la instalación y provisión de licencias navy sailor 4000.
Deberá proveerse un candado electrónico con entrada USB para el funcionamiento del sistema.

El Oferente deberá indicar el plazo, modalidad y alcance de la garantía del servicio, no menor a DOCE (12) meses
CUALQUIER DUDA, OBSERVACIÓN Y/O CONSULTA AL PLIEGO DE BASES Y CONDICIONES PARTICULARES O A LAS ESPECIFICACIONES TÉCNICAS DEBERÁN EFECTUARSE POR ESCRITO A LA U.O.C. DEL COMANDO DE LA FLOTA DE MAR HASTA 72 HORAS ANTES DE LA FECHA FIJADA PARA LA APERTURA, EN CUMPLIMIENTO DE LO DISPUESTO EN EL ARTÍCULO 49 DEL DECRETO Nº 1030/16 y ARTICULO 8 DEL PLIEGO DE BASES Y CONDICIONES GENERALES.

LEANDRO DAVID DURE


TENIENTE DE NAVIO


JEFE  DEPARTAMENTO OPERACIONES





SEGUNDO COMANDANTE





ESTEBAN JAVIER TOSETTI


TENIENTE DE NAVIO


SEGUNDO COMANDANTE








